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AUTOMATYKA PRZEMYSLOWA Mikroster sc OPOLE

DEKLARACJA ZGODNOSCI UE Nr 031/2016

Declaration of Conformity EC

Producent/ Manufacturer:

Automatyka Przemystowa Mikroster s.c.
45-339 OPOLE, ul. Telesfora 2

Oznaczenie produktu/ Product designation:

SO30A, SO30T, SO30M - mikroprocesorowy sterownik filtréw pulsacyjnych

Deklarujemy, ze oznaczony produkt spetnia wymagania nastepujgcych dyrektyw UE:
It is declared that the product is in conformity with the provisions of the following requirement:

1) Dyrektywa 2014/35/UE LVD  Niskonapieciowe wyroby elektryczne
The Low Voltage Directive (LVD)

2) Dyrektywa 2014/30/UE EMC Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna
Electromagnetic compatibility (EMC)

I jest zgodny z nastepujgcymi normami zharmonizowanymi:
and is compliant with the following standards or normative documents:

PN-EN 61010-1:2002 Wymagania dotyczgce bezpieczenstwa przyrzgdéw pomiarowych,
automatyki i urzgdzen laboratoryjnych. Wymagania ogolne.

PN-EN 61000-6-4:2008 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) Czes¢ 6-4: Normy ogdlne
Norma emisji w srodowiskach przemystowych.

PN-EN 61000-6-2:2008 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) Czes$¢ 6-2: Normy ogdine
Odpornos¢ w srodowiskach przemystowych.

Opole, 14.11.2016 r. e /)C

data i miejsce wystawienia Marek Dziedzic
place and date issue Dyrektor Techniczny/ Technical Manager
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. PODSTAWOWE WYMAGANIA | BEZPIECZENSTWO UZYTKOWANIA

Montaz i instalacja powinna byé przeprowadzona przez wykwalifikowany
personel. Podczas instalacji nalezy zastosowa¢ wszelkie wymogi ochrony. Na
instalatorze spoczywa obowiagzek instalacji zgodnie z przepisami dotyczacymi
bezpieczenstwa i kompatybilnosci elektromagnetycznej.

Montaz nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg techniczng urzadzenia
oraz nalezy przeprowadzi¢ wlasciwag konfiguracje. Niewlasciwa konfiguracja
moze spowodowaé btedne dziatanie, prowadzace do uszkodzenia uktadu lub
wypadku.

W urzadzeniu wystepuje niebezpieczne napigcie, ktore moze spowodowaé
Smiertelne porazenie. Przed przystgpieniem do instalacji, konserwacji lub
naprawy nalezy bezwzglednie odigczy¢ urzadzenie od zrodta zasilania.

Urzadzenie przeznaczone jest do pracy w srodowisku przemystowym, nie
nalezy uzywaé go w srodowisku domowym lub podobnym.

Nie uzywaé urzadzenia w strefie zagrozonej wybuchem.

Zabezpieczy¢ urzadzenie przed opadami atmosferycznymi, nadmierng wilgocia
i temperatura.

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikte
z niewtasciwego zainstalowania oraz nieprawidtowego uzytkowania urzadzenia.

> P> B P

ll. ZASTOSOWANIE | OGOLNA CHARAKTERYSTYKA

Sterownik odpylaczy pulsacyjnych typu SO30 jest specjalizowanym uktadem przeznaczonym do
sterowania osprzetem elektrycznym filtrow powietrza typu on-line. Kontroluje on podstawowe
parametry filtra majgce wplyw na jakoS¢ oczyszczania gazéw i trwato$¢ osprzetu. Duzg
skutecznosc¢ odpylania uzyskuje sie poprzez automatyczne dostosowanie parametréw sterowania
do poziomu zabrudzenia materiatu filtracyjnego.

Sterownik jest wyposazony w klawiature oraz wyswietlacz graficzny. Mozliwa jest komunikacja z
uktadem nadrzednym przez tagcze RS485/RS232 w protokole MODBUS.

Sterownik w podstawowej wersji (SO30A) przystosowany jest do montazu na szynie T35.
Sterownik mozna zamoéwic takze w szafce z tworzywa(SO30T), w szafce metalowej (SO30M) albo
w wykonaniu iskrobezpiecznym (SO30MEXx). Istnieje mozliwos¢ zamontowania w szafce
dodatkowego wyposazenia elektrycznego (sterowanie wentylatorem, wybierakiem slimakowym).
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1. Parametry techniczne:

Zasilanie sterownika:
— prad przemienny

18...22VAC / 50Hz, 35VA

— sygnalizacja pracy ZSP - styk
— sygnalizacja alarmu ZSA - styk
— sterowanie napedem OP - styk

—  prad staly 24VDC / 35W
llos¢ sterowanych komor: 1...8 szt.
Maksymalna ilos¢ sterowanych zaworéw w komorze: 2...10 szt.
Zasilanie elektrozaworéw regeneracyjnych: 24VDC / 25W
Czas impulsu regeneracji TIR: 0.01...1.00s
Czas przerwy miedzyimpulsowej TMI: 1...250s
Czas przerwy miedzycyklicznej TMC: 0...250 min
Pomiar réznicy cisnien AP:

_ Wejécie 4.. 20 mA

- rezystancja wejscia 100 Q

— zakres 0...2,50 kPa

— doktadnosc¢ 0,5% (+1 cyfra)
Wejscia: 24VvDC / 10mA

— zalgczenie pracy PRACA

— zdalne zatrzymanie regeneracji ZZR

— kontrola obrotéw KO
Wyjscia: 2A / 230VAC

Zakres temperatury pracy

-15°C do +60 °C

Obudowa sterownika SO30A:

— materiat NORYL UL94
— stopien ochrony P20,
—  wymiary 160x90x58 mm

Wymiary szafki obiektowej:
— SO030T - typ obudowy RH-8

— SO30M, SO30MEx obudowa metalowa

260x260x138 mm, IP65
400x300x150 mm, IP66.
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3. Diody
Dioda swieci na zielono przy zatgczonej pracy sterownika. Pulsuje w czasie
PRACA koncowego czyszczenia filtra (koncowe cykle regeneracji). Wylgczona przy
zatrzymanej pracy sterownika.
ZAWOR Swieci na zielono, gdy jest zatgczony elektrozawor.
AP Swieci na zétto, gdy pomiar AP spadnie ponizej 0,1 kPa .
Pulsuje na z6tto, gdy czujnik AP jest niepodtgczony lub uszkodzony.
ZZR Swieci na z6tto, gdy aktywne jest wejscie ZZR.
Naped Swieci na zielono, gdy zatgczony jest naped odbioru pytu (wyjécie OP).
Swieci na zielono, gdy jest sygnat kontroli obrotéw.
KO Pulsuje na czerwono, gdy wystepuje alarm kontroli obrotow.
(dziata tylko przy ustawionym parametrze Kontrola obrotéw)
ALARM Swieci na czerwono, gdy jest wystepuje alarm.
4. Przyciski
PROGOWY Wybodr pracy progowej
CZASOWY Wybodr pracy czasowej
Wejscie do trybu testowego, w ktéorym mozliwe jest:
o testowanie zaworéw
TEST e testowanie napedu
e odczytanie numerow uszkodzonych zaworéw
e dostep do dodatkowych parametréw
AP Wejscie do parametréw roznicy cisnien
Przycisk stuzy do:
USTAWIANIE e zatwierdzania wartosci parametréw
e zmiany ekranéw
Przycisk stuzy do:
KASOWANIE e kasowania zgtoszonych alarméw

AV

Przyciski ZWIEKSZ/ZMIEJSZ stuzg do zmiany wartosci parametrow
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llI. OPIS PRACY STEROWNIKA

1. Tryby pracy

Sterownik moze sterowa¢ zaworami w trybie Progowym lub Czasowym. W pracy Progowej niezbedne jest
wyposazenie sterownika w pomiar réznicy cisnien na filtrze

Tryb czasowy

W tym trybie sterownik zatgcza zawory na czas impulsu regeneracji TIR. Przerwa miedzy zatgczeniami
kolejnych zaworéw to czas miedzyimpulsowy TMI. Po zatgczeniu wszystkich zawordw (czyli po zakonczeniu
cyklu) sterownik odczekuje czas miedzycykliczny TMC.

Wartoéci TIR, TMI, TMC sg ustawiane w parametrach.

Tryb progowy

W tym trybie regeneracja zaczyna sie, gdy roznica cisnien przekroczy prog AP-MAX, a konczy sie, gdy
réznica spadnie ponizej progu AP-MIN.

Wartosci TIR, TMI, AP-MIN, AP-MAX sg ustawiane w parametrach. W tym trybie nie ma przerwy
miedzycyklicznej, wiec parametr TMC jest nieistotny.

Jezeli w czasie pracy progowej uszkodzi sige przetwornik réznicy cisnien, to sterownik automatycznie
przechodzi z pracy Progowe] na prace Czasowa. Zatgczane jest wyjscie alarmowe ZSA, a dioda pracy
progowej i dioda AP pulsujg na czerwono. Po naprawie przetwornika réznicy cisnien sterownik automatycznie
przetgcza sie ponownie w tryb pracy progowe;.

W trybie progowym regeneracja koncowa nastepuje po wylgczeniu wentylatora wyciggowego (AP ponizej
0,10 kPa).

2. Kolejnos¢ zalagczania zaworow

Algorytm ,,zaw.— naturalny”
Zawory zatgczane sg po kolei w kazdej komorze.
Przyktadowa sekwencja dla sterownika o 2 komorach i 4 zaworach:

Komora 1 1 1 1 2 2 2 2
Zawor 1 2 3 4 1 2 3 4

Algorytm ,,zaw.—parzysty”
Najpierw zatgczane sg nieparzyste zawory, nastepnie parzyste i tak kolejno w kazdej komorze.
Przyktadowa sekwencja dla sterownika o 2 komorach i 4 zaworach:

Komora 1 1 1 1 2 2 2 2
Zawor 1 3 2 4 1 3 2 4

Algorytm ,,kom.— naturalny”
Najpierw zmieniany jest numer komory, a po przejsciu wszystkich komor zmieniany jest numer zaworu.
Przyktadowa sekwencja dla sterownika o 2 komorach i 4 zaworach:

Komora 1 2 1 2 1 2 1 2
Zawor 1 1 2 2 3 3 4 4

Algorytm , kom.— parzysty”

Najpierw zmieniany jest numer komory, a po przejsciu wszystkich komor zmieniany jest numer zaworu w
kolejnosci nieparzyste - parzyste.
Przyktadowa sekwencja dla sterownika o 2 komorach i 4 zaworach:

Komora 1 2 1 2 1 2 1 2
Zawor 1 1 3 3 2 2 4 4
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3. Wejscia sterownika

PRACA -zalaczenie sterownika

Jesli parametr Wejscie PRACA jest ustawiony na "naturalne”, sterownik pracuje, gdy podany jest sygnat
wejsciu PRACA. Przy ustawieniu "negowane" sterownik pracuje, gdy nie ma sygnatu.

Wylgczeniu pracy sterownika zaczyna sie od koncowego czyszczenia filtra. W czasie kohcowej regeneraciji
dioda PRACA pulsuje na zielono, a przy zatrzymanej pracy dioda nie swieci.

ZZR - chwilowe zatrzymanie regeneracji

Aktywne wejscie powoduje natychmiastowe wstrzymanie regeneracji filtra. Praca napedu pozostaje bez
zmian. Dioda ZZR zaswieci sie na zétto. Po zdjeciu sygnatu regeneracja jest kontynuowana od miejsca, w
ktéorym zostata zatrzymana. Przyktadowo wejScie to mozna wykorzystaC do chwilowego zatrzymania
regeneracji przy zbyt niskim cisnieniu powietrza.

KO - kontrola obrotéw

Wejscia kontroli obrotéw sterowanego napedu odbioru pytu. Jesli parametr Kontrola obrotéw jest
zatgczony, sterownik po zatgczeniu napedu oczekuje przez 5 sekund na sygnat z czujnika. Jezeli po tym
czasie nie otrzyma sygnatu, naped zostanie wylgczony, a dioda KO zacznie pulsowa¢ na czerwono.
Ponowne uruchomienie nastgpi po skasowaniu alarmu.

4. Wyjscia sterownika

ZSP - zdalna sygnalizacja pracy
Wyjscie jest zatgczone w czasie normalnej pracy sterownika oraz w czasie regeneracji koncowe;j

ZSA - zdalna sygnalizacja alarmu

Wyjscie jest aktywne, gdy wystagpi alarm elektrozaworu (zwarcie lub przerwa), alarm kontroli obrotéw lub
awaria przetwornika réznicy cisnien. W konfiguracji mozna ustawié¢ typ logiczny wyj$cia n.o. lub n.z. (styk
normalnie otwarty lub normalnie zamkniety).

OP — odbioér pytu

Wyjscie sterujgce napedem odbioru pytu. Po wytaczeniu pracy sterownika naped pracuje jeszcze podczas
koncowego czyszczenia filtra oraz 1 min. po koricowej regeneracji.

Naped odbioru pytu moze pracowac w trzech trybach pracy:
- cyklicznie, wedtug ustawionych parametréw czas pracy/czas postoju,
- ciagle, czas postoju ustawiony na '0’,
- praca wylaczona, czas pracy ustawiony na '0'. W tym przypadku naped odbioru pytu uruchamia sie tylko
przy koncowym czyszczeniu filtra.

IV. PARAMETRY STEROWNIKA

1. Parametry w trybie progowym i czasowym.

Parametr Opis Zakres
( ) | Wyswietlany jest numer komory i zaworu, ktéry zostanie
Komora nr 1 zalaczony 0.01. s
Zawor nr 2
. J
f ] )| Czas impulsu regeneracji (otwarcie zaworu) jest ustawiany
Czas impulsu reg. ||zaleznie od dlugosci workéw filtracyjnych i cisnienia powietrza
. P, ) . - . 1....250s
TIR: ©.20 s regeneracji. Zazwyczaj zaleca sie ustawianie czasu impulsu w
- “ | zakresie 0,12...0,3 s
( . ) Czas miedzyimpulsowy (czas przerwy pomierzy zaworami).
Czas m.impulsowy [pobierany w zaleznosci od obcigzenia filtra przy uwzglednieniu
TMI: 15 s ilosci dostepnego powietrza do regeneracji. Zbyt krétki czas 0. 250s

r
\

pomiedzy otwarciem Kkolejnych zaworéw moze spowodowac
zmniejszenie ci$nienia regeneracji. W wymagane cisnienie
regeneracji, zazwyczaj, nie powinno by¢ nizsze od 0,5 MPa.
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( . ) Czas miedzycykliczny odliczany jest tylko w trybie czasowym.
Czas m.cykliczny |jest to czas odliczany po zakonczeniu regeneracji wszystkich 0.. 250min
T™MC: @ min. zaworéw.
. J
( J ) Czas cyklicznej pracy napeddéw odbioru pytu.
Praca napedow: Jegli ten parametr jest réwny 0, to naped zatacza sig tylko W| 550min
5 min. czasie koncowych cykli regeneracii.
\ J
( . J ) Czas cyklicznego postoju napeddw odbioru pytu.
Postoj napedow: Jesli ten parametr jest rowny 0, to naped pracuje bez przerw. 0...250min
15 min. o
\ J
(. . ) Zlicza cykle regeneracji catego filtra. Licznik zwieksza sie po
Licznik regen. wytgczniu ostatniego zaworu.
filtra: 2350
\. J

2. Parametry w trybie testowym.

Parametr Opis Zakres
( ) | Testowanie zaworéw. Przyciskiem V¥ zmienia sie numer
kom TEST  ZaW [|komory. Przyciskiem A zmienia sie numer zaworu w
1 ZAW. 2 ustawionej komorze. Przyciskiem TEST uruchamia sie
N~ 7 | wybrany zawor.
f ) |Niesprawne zawory. Wyswietlany jest pierwszy napotkany
kom  NIESP. ZaW || yszkodzony zawor (obwdd elektryczny wykazuje zwarcie lub
2 ZAWORY 5 przerwe).
( . J 1 llo$¢ zaworéw w komorze.
Ilos¢ zaworodw: 110
10 szt.
\ J
( Y Algorytm pracy okresla kolejno$¢ zatgczania zawordw.
Algorytm pracy: Szczegotowy opis 111.2.
zawory-parzysty
( . . ) Koricowe czyszczenie filtra - liczba cykli regeneraciji
Ilos¢ cykli reg. koricowe;. 0.5
koncowej 3 o
\ J
( j ) Prég krytyczny AP maks. Powyzej tej wartosci zgtaszany
Prog krytyczny jest alarm. 0,75...2,45
AP maks 1.65 kPa kPa
. J
( o ) Wyjscie przekaznika Zewnetrznej Sygnalizacji Alarmu
Przekaznik ZSA: moze byé normalnie otwarte (n.o.) albo normalnie zamkniete
n.z. (n.z.).
\. J
( L. ) Wejscie PRACA
Wejscie PRACA naturalne - zatgczenie przy podanym sygnale na wejsciu
naturalne negowane — zatgczenie przy braku sygnatu na wejsciu
\. J
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Kontrola obrotéw
KO - OFF

Przy wytgczonej kontroli wejscie KO nie jest brane pod
uwage. Przy zatgczonej kontroli przy kazdym uruchomieniu
napedu odbioru pylu sterownik czeka 5 sekund na sygnat z
wejécia KO. Jezeli po tym czasie nie bedzie sygnatu, to
naped zostaje wytaczony i zatgcza sie alarm, a dioda KO
pulsuje. Ponowne uruchomienie nastgpi po skasowaniu
alarmu przyciskiem KASOWANIE.

( . ) Testowanie napedu — przyciskami A i ¥ mozemy wytgczaé
Test napedow lub zatgczaé naped.
OP - OFF
. J
( o ) Kalibracja zera pomiaru.
Przesuniecie -0,10...+0,10
zera: +0.00 kPa kPa
\. J
( ) Wybor jezyka obstugi sterownika.
Jezyk: POL
POL ANG
\. J
(Predkoéé ) Predkos¢ transmisiji. 421:3188
transmisji 9600 9600
\ J 19200
( ) Adres urzadzenia MODBUS.
Adres urzadzenia 0. 247
MODBUS : 100
. J
( . ) Blokowanie klawiatury. Klawiature blokuje sie przyciskami
Blokowanie klaw. ¥ oraz Kasowanie trzymanymi przez 3 sekundy.
Nie
. J

Wersja programu:
S030 ver. 4.00

Wersja oprogramowania sterownika.

3. Parametry réznicy cisnien AP

Przyciskiem AP - wchodzimy do wy$wietlania pomiaru réznicy cisSnien i ustawiania progéw P-min i P-max

P-min AP P-max
0.75 ---- 1.00

~

Przyciskami V i A mozna zmieniaé prég réznicy cisnien AP—
min. Przycisk AP przechodzi do zmiany AP—-max.
W Srodku jest wyswietlany aktualny pomiar roznicy cisnien.

/| Wartosci progéw dobiera sie w zaleznosci od materiatu

filtracyjnego, czasu jego uzytkowania, a takze od wymaganych
oporoéw filtracji w procesie technologicznym.

Dla nowych filtréw workowych progi ustawia sie w granicach
0,9+1,2 kPa (dla filirow kieszeniowych sg one o okoto 0,3 kPa
mniejsze).

0,50...2,40
kPa
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V. PODLACZENIE STEROWNIKA

A Wszelkie prace instalacyjne nalezy przeprowadzi¢ przy odigczonym napieciu
zasilania.

Sterownik nie posiada osobnego wytacznika zasilania. Z tego wzgledu gdy jest
taka koniecznos$¢, nalezy zastosowac¢ zewnetrzny wytacznik zasilania.

Zasilanie sterownika

Sterownik w wersji SO30A do montazu na szynie TS35 dostarczany jest z transformatorem zasilajgcym
230VAC / 20VAC. Nalezy zamontowa¢ go w odpowiedniej obudowie oraz podtgczy¢ jak na rysunku w
dokumentacji. W obwodzie zasilania nalezy zamontowac bezpiecznik 0,5 A.

Sterownik w wersji SO30T wraz z transformatorem zasilajgcym umieszczony jest w obudowie
z tworzywa (rys. 6). Do szafki nalezy doprowadzi¢ zasilanie 230VAC / 50Hz / 35W, ktére nalezy podigczy¢ do
listwy X2. Faza L tgczona jest poprzez bezpiecznik listwowy 0,5A. W wersji SO30T nie jest montowany
wytgcznik zasilania.

Podtaczenie elektrozaworow

Do listwy X1 sterownika na zaciski 1+20 podtgcza sie przewody elektrozaworéw regeneracyjnych filtra o
napieciu 24VDC (rys. 1 i rys 1A). Przy sterowaniu filtrem do 10 elektrozaworéw zawory podtgczane sa
bezposrednio przewodami dwuzytowymi do sterownika (rys 4). Mozna taczy¢ je takze przewodem
wielozytowym wykorzystujgc puszke rozdzielczg umieszczong bezposrednio przy zaworach (rys. 5). Przy
wiekszej ilosci zawordw muszg one byé tgczone poprzez matryce diodowg umieszczong w puszcze
rozdzielczej PR (rys 5A). Do jednej puszki PR2/10 mozna podtgczy¢ maksymalnie 20 elektrozaworéw, (rys.
4A). Na kazde dwie komory konieczna jest jedna puszka rozdzielcza. Sterownik SO30 w swojej maksymalnegj
konfiguracji moze sterowaé 8 komorami po 10 zaworéw, co daje 80 zaworéw.

Przewody zaworéw oznaczone literg Z majg biegunowos¢ ujemna, a przewody komor oznaczone literg K
majg biegunowos¢ dodatnig. Ma to znaczenie przy zaworach z zamontowanymi wewngtrz diodami
kierunkowymi.

Podtaczenie wyjsé

Z zaciskow 24 i 25 listwy X1 sterownika mozna wyprowadzi¢ zdalng sygnalizacje pracy - ZSP(rys. 2),
a z zaciskow 26 i 27 zdalng sygnalizacje alarmu — ZSA. Sg to styki N.O. o maksymalnym obcigzeniu
230VAC/2A.

Podtaczenie wejsé¢

Na zaciski 31 i 32 sterownika mozna podtgczy¢ sygnat PRACA — zatgczenie/wytgczenie pracy sterownika,
a sygnat ZZR na wejscie 33,32.

Na zaciski 34, 35 i 36 listwy X1 sterownika (rys. 1 i 2) mozna podigczy¢ czujnik kontroli obrotéw napedu
pylu KO. Moze to byé czujnik indukcyjny o napieciu statym 24V typu PNP i dziataniu styku zwiernym. Na
zaciski 22 i 23 mozna poditgczy¢é cewke stycznika o napieciu 230VAC/50Hz/2A, uruchamiajgcego naped
odbioru pytu

Podtaczenie przetwornika réznicy cisnien PRC

Na zaciski 28+30 listwy X1 sterownika nalezy podtaczy¢ przetwornik réznicy ci$nien o sygnale wyjsciowym
4.20mA i zasilaniu 24VDC (rys. 3). Przetwornik PRC montujemy kréécami na dot, ponad punkami
pomiarowymi na filtrze, tak zeby ewentualna skroplona woda nie wplywata do przetwornika.
Przetwornik zasilany dwuprzewodowo podigczamy na zaciski 29(-) i 30(+). Dla filtra pracujgcego na
podcisnieniu kro¢ce pomiarowe nalezy podigczy¢ nastepujgco: -P do komory czystego powietrza, +P do
komory brudnego powietrza. tgczenie mozna wykonaé rurkg igielitowg o srednicy 6mm. Jezeli temperatura
medium jest wyzsza od 100°C, do przetwornika nalezy stosowac radiatory (rurki miedziane).

W tabeli ponizej podano dopuszczalng dlugos¢ przewodoéw i ich przekrdj, jakimi mozna taczy¢
elektrozawory (24VDC/21 W/ 0,9A) ze sterownikiem. Dtugosci obliczono uwzgledniajgc dopuszczalne spadki
napiec.

Przekroje przewodéw do elektrozaworéw 24VDC/21W

Przekroéj Dtugos¢ przewodow Ditugos¢ przewodow
) taczenie bezposrednie | tacznie poprzez PR2/8
mm? m m
0,75 44 31
1,0 58 42
15 88 63
2,5 145 105
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Opis zaciskow:

Opis zaciskéw sterownika SO30A

Listwa Nr Sygnat Opis
1-10 ZX zawor regeneracji numer 1+10
11-18 KX komora numer 1+8
22-23 oP styk przekaznika - napedu odbioru pytu
24-25 ZSP zewnetrzna sygnalizacja pracy
26-27 ZSA zewnetrzna sygnalizacja alarmu
28-30 PRC pomiar réznicy cisnien

Xl 31-32 PRACA | zalgczenie pracy
33,34,36 | KO czujnik kontroli obrotéw
35-34 ZZR zdalne zatrzymanie regeneracji
37 B(RX) transmisja MODBUS RS485(RS232)
38 A(TX) transmisja MODBUS RS485(RS232)
39 GND transmisja RS232
40 PE przewoéd ochronny
41-42 20VAC | zasilanie sterownika 20VAC/24VDC
1 N przewdd N zasilania 230VAC

X2 2 L przewdd L zasilania 230VAC
3 PE przewdd PE

VI. OZNAKOWANIE STEROWNIKA

Standardowo sterowniki SO30 produkowane sg na zamawiang ilos¢ komoér od 1 do 8, oraz na 8 lub 10
zaworéw w komorze, a rzeczywista ilos¢ zaworéw dla danego filtra jest ustawiana w parametrach

konfiguracji.

Oznakowanie SO30x =k = z—=n-r:

SO30x - typ sterownika:

k —ilosé komor
Z — max. ilos¢é zaworéw w komorze
n — ilos¢ dodatkowych napedéw

SO30A — do montazu na szyne T35,

SO30T — w szafce obiektowej z tworzywa RH-1-8, P65,
SO30M — w szafce obiektowej metalowej IP66,
SO30MEx — w szafce metalowej z atestem EX I, IP66,
od 1 do 8,

8 lub 10,

1 lub 2 (inne ustalane indywidualnie),

r — transmisja w standardzie RS232 (brak litery oznacza transmisje w standardzie RS485).

Przyktadowe oznaczenia sterownika:

SO30A-1-8

SO30MEXx-2-8-1

SO30T-6-10-0-r

- sterownik typu SO30, do montazu na szyne T35, obstuguje do 8 zaworéw,

- sterownik typu SO30, w szafce obiektowej metalowej — iskrobezpiecznej Ex Il, 2- komory
po 8 — zawordw czyli maksymalnie obstuguje 16 elektrozaworéw oraz jeden sterowany
naped. Do podtgczenia elektrozaworéw konieczna jest jedna puszka rozdzielcza PR2/8.

- sterownik typu SO30, w szafce obiektowej z tworzywa 6 — komoér po 10 — zawordw, czyli
maksymalnie obstuguje 60 elektrozaworéw. Do podtgczenia elektrozaworéw konieczne sg
3 puszki rozdzielcze PR2/10. R - transmisjg szeregowg MODBUS w standardzie RS232
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VIl. MODBUS RTU

Sterownik SO30 posiada interfejs RS485 (opcjonalnie RS232) z protokotem MODBUS RTU. Lacze RS485
nalezy obcigzy¢ z dwéch stron rezystorem terminujgcym 120Q/0,5W. W tabeli przedstawiono parametry

interfejsu szeregowego sterownika SO30

Parametr Wartosé

Adres urzadzenia 1+247

Predkos$¢ transmisji 2400, 4800, 9600, 19200 bhit/s
Tryb pracy RTU
Jednostka informacyjna 8-N-1
Maksymalny czas odpowiedzi 500ms
1. Opis funkcji protokotu MODBUS
W sterowniku zaimplementowano nastepujgce funkcje:
Kod Funkcja

03 (0x03 hex)

Odczyt wielu rejestrow

06 (0x06 hex)

Zapis pojedynczego rejestru

17 (0x11 hex)

Identyfikacja urzadzenia

2. Odczyt wielu rejestrow

Ramka zgdania rozpoczyna sie adresem urzadzenia, w kolejnym polu jest numer funkcji, adres
poczgtkowy odczytu (16 — bitowy), liczba rejestréw do odczytu (16 — bitdéw) i suma kontrolna CRC. Dane sg
wstawiane do ramki poczgwszy od najmniejszego adresu.

Przyktad : odczyt 2 rejestréw zaczynajgc od adresu 0x03 ze sterownika o adresie 100

Ramka zadania:
Adres Funkcja Adres rejestru Liczba rejestrow CRC
64 03 00 03 o | o 3D | FE
Ramka odpowiedzi:
Adres Funkcja | Liczba bajtow Wartos¢ rej. 0x03 Wartos¢ rej. 0x04 CRC
64 03 04 00 00 o0 | 48 eF | 02

3. Zapis pojedynczego rejestru

Funkcja umozliwia modyfikacje zawartosci

rejestru.

Ramka Zagdania rozpoczyna sie adresem

urzadzenia, w kolejnym polu jest numer funkcji, adres poczatkowy zapisu (16 — bitowy), nowa wartosé¢
rejestru (16 — bitdw) i suma kontrolna CRC.

Przyktad : zapis wartosci 2 do rejestru 0x09 do sterownika o adresie 100

Ramka zadania:
Adres Funkcja Adres rejestru Wartos¢ rejestru CRC
64 06 oo | 09 o | o pp | FC
Ramka odpowiedzi:
Adres Funkcja Adres rejestru Wartosé rejestru CRC
64 06 00 ‘ 09 00 ‘ 02 D1 ‘ FC
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4. ldentyfikacja urzadzenia

Funkcja umozliwia identyfikacje urzgdzenia. W ramce odpowiedzi wysytany jest unikalny identyfikator

urzgdzenia.

Ramka zadania:

Adres

Funkcja

CRC

64

11

EB

7C

Ramka odpowiedzi:

Adres

Funkcja

Liczba bajtow

Identyfikator Status

CRC

64

11

2

13 18

FC

OE

Status: ilo§¢ komor(mtodsza tetrada), ilo$¢ zaworéw(starsza tetrada)

5. Kody btedoéow

Komunikat oznaczajgcy btedne zgdanie zawiera dwa pola odrézniajgce go od prawidtowej odpowiedzi.
W polu kodu funkcji ustawiany jest MSB oraz w polu danych wstawiany jest kod funkcji btedu okreslajagcy

warunki wystgpienia btedu.

Kod btedu Znaczenie
01 niedozwolona funkcja
02 niedozwolony adres danych
03 niedozwolona wartos¢ danej

6. Mapa rejestrow SO30

Wartosci wpisywane powinny zawierac sie w dozwolonym zakresie.

Adres . .
. Operacje opis
rejestru
1 RW Czas impulsu regeneracji — TIR
2 RW Czas miedzyimpulsowy — TMI
3 RW Czas miedzycykliczny — TMC
4 RW Prég roznicy cisnien: minimum
5 RW Proég réznicy cisnien: maksimum
6 RW llos¢ zaworéw w komorze
7 RW llos¢ koncowych cykli regeneraciji
Klalibracja pomiaru:
x =0(dec)= - 0,1MPa
8 RW x*=10(dec)=0.00MPa
x'=20(dec)=0,1MPa
Algorytm kolejnosci zaworow
1- zawory — naturalny
9 RW 2 - zawory — parzysty
3 - komory — naturalny
4 - komory — parzysty
10 RW Praca napedéw [min]
11 RW Postdj napeddw [min]
Tryb pracy:
bit 0 — progowa
bit 1 — czasowy
12 RW bit 2 — blokada klawiatury 1=aktywna, O=nieaktywna
bit 3 — 1=klawiatura zablokowana
bit 6 - negacja wejscia PRACA /1-negowany/
bit 7- kontrola obrotéw /1-aktywna/
13 RW Réznica cisnien - prog krytyczny /maksymalny/
14 RW Wyjscie przekaznika alarmu — typ 1=n.z , 0=z.0.
15 RW Jezyk wyswietlania 1-POL, 2-ENG, 3-RUS(opcja)
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16

RW

Sterowanie:
Bit O - praca (dziata réwnolegle z wejsciem PRACA)
Bit 1 - wstrzymanie regeneracji (dziata réwnolegle z wejsciem ZZR)

17

Pomiar réznicy cisnien (x,xx)

18

RW

Aktualny komora/zawor
Starszy bajt — komora
Mtodszy bajt — zawor

19

Status:

Bit O — brak czujnika

Bit 1 — alarm cisnienia AP MAX

Bit 2 — alarm ci$nienia ponizej 0.1kPa

Bit 3 — uszkodzony zawor

Bit 4 — alarm kontroli obrotéw

Bit 5 — przekaznik napedu (1-zatgczony, O-wylgczony)
Bit 6 — przekaznik pracy (1-praca, 0-zatrzymany)

Bit 7 — przekaznik alarm (1-alarm, 0-brak alarmu)

Bit 8 — tryb progowy

Bit 9 — tryb czasowy

Bit10 — tryb testu

Bitll — kontrola obrotéw (1-zat, O-wyt)

Bit12 —

Bit13 —

Bitl4 — stan wejscia KO

Bit15 — O - niewykorzystane

Bit ustawiony = 1 (wystepuje alarm, aktywne wejscie)
Bit ustawiony = 0 (brak alarmu, nieaktywne wejscie)

20

Uszkodzony zawor:
ZK —zawor | komora
Zapis w kodzie BCD: 51d — uszkodzony zawdr w komorze 5, zawor 1.

21

Licznik cykli regeneracii: najstarszy bajt (kod BCD)?

22

Licznik cykli regeneracii: starszy bajt(hi) mtodszy bajt(lo) (kod BCD)?
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